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Координаты предполагаемых

посадочных площадок

www.laspace.ru

Проекты «Луна-Глоб», «Луна-Ресурс»

№ Широта Долгота

1 70,7 ю.ш. 24,5 в.д.

2 82,9 ю.ш 34,9 в.д.

3 77,1 ю.ш 26,8 в.д.

№ Широта Долгота

1 75,6 с.ш. 8,4 в.д.

2 73,8 с.ш. 2,8 з.д.

3 74,1 с.ш. 34,3 з.д.



Инструмент Используемые

данные

Разрешение Характер

покрытия

LRO WAC ЦМР ,
ортомозаика

100 m/px Приполярная

область

LOLA DEM ЦМР 30 m/px Приполярная

область

SELENE 
(Kaguya)

Terrain Camera 

космические

изображения ,
ЦМР

10 m/px Эллипсы

прицеливания

LRO NAC космические

изображения

0,5 m/px Эллипсы

прицеливания

Источники данных для анализа территории



Северная приполярная область

Покрытие картографируемой территории ДДЗ Луны



Южная приполярная область

Покрытие картографируемой территории ДДЗ Луны



Ортотрансформирование космических изображений

для дальнейшего дешифрирования



северная приполярная область, эллипс прицеливания №1, большая полуось

Профили высот, построенные по ЦМР Kaguya, полученных с
трёх последовательных витков



Характеристика поверхности: кратеры и камни

Использование результатов

радарной съёмки LRO Mini-RFВекторизованные кратеры с таблицей метаданных
(космическое изображение LRO NAC)



Характеристика поверхности: Карта плотности кратеров

Южная приполярная область, эллипс прицеливания №2, центральная часть



Характеристика поверхности: 3D-моделирование

3D реконструкция области посадки

в кратере Шомбергер

(Kaguya orthophoto, 10 м/пиксел)

ЦМР кратера Богуславский

(Kaguya DTM, 10 м/пиксел
Высотная точность 30 м)



Характеристика поверхности: уклоны

База 60 м
(LOLA DEM, 60 м/пиксел)

База 60 м
(LOLA DEM, 60 м/пиксел)

Южная приполярная область

Карта уклонов поверхности

База 10 м

(Kaguya DTM, 10 м/пиксел)



Характеристика поверхности: шероховатость

100 м/пиксел, окно 9

100 м/пиксел, окно 9

Южная приполярная область

Топографическая шероховатость поверхности



Расчёт освещённости посадочных площадок

Точка наблюдения: 82.9 S; 34.9 E 
Период наблюдения: с 15.12.2015 по 15.01.2016

Топография: LOLA DEM, 30 m/пиксел



Результаты работы:

1) Собрана и проанализирована космическая информация различного

разрешения и типа на приполярные области Луны

2) С использованием ArcGIS cоздана пространственная база данных, 
содержащая космическую информацию на различных уровнях

детальности; 

4) С использованием ГИС составлены карты южной и северной

приполярных областей Луны для картографического обеспечения

проектов «Луна-Глоб» и «Луна-Ресурс».

3) На основе расчётов и функций ГИС созданы производные

информационные картографические продукты, характеризующие

поверхность южной приполярной области Луны;
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